
晋级现场答辩名单
答辩时间、地点：2025年6月8日（周日）上午 8 点半，花江校区第十七教学楼第二层。

答辩要求：①准备好纸质版报名表、技术论文/商业计划书、作品重大改进说明（如有）；

           ②队伍汇报5 min，评委问答5 min。汇报超时，控时插件将自动关闭PPT。

一、开放命题A组（答辩教室第17教学楼202）
组号 作品名称 队长

A01 正交时频空调制系统设计与实现 刘志恒

A02 多方位“捕获”波浪发电装置 覃维伦

A03 智能破碎恒温自清洁一体式发酵罐 姚日灿

A04 基于齿轮齿条模组的多功能植树一体机设计 陈泽荣

A05 “真感仿指”——基于3D打印与新型触觉技术的高拟真感知手指模型 李秋暖

A06 驭电者智能充电车 黄海锋

A07 即热科技——低能耗、高性能430不锈钢介质浆料 梁博鑫

A08 基于低能见度视觉增强的智能AR眼镜 陈宇翔

A09 多光纤集成式可穿戴生理监测系统 付东正

A10 高性能钠离子电池甘蔗渣硬碳负极制备技术与生产应用 李承远

A11 分体无线键盘 杨浩哲

A12 光纤光-热-流多场耦合驱动马兰戈尼效应的微粒操纵手 江雄成

A13 方程式赛车缓冲块及碰撞系统设计 温新成

A14 一种低噪声硅光电倍增管及其读出电路 陈凯卓

A15 向日葵室外智慧照明节能太阳能路灯系统设计 王正元

A16 基于Murray定律与多源数据融合的钒液流电池仿生流场
建模设计与优化迭代

肖振宇

A17 基于SPAD阵列的时间门控拉曼光谱技术 王郅卓

A18 富氧空位手性高效光电产氢纸芯片的制备 熊章怡

A19 大面积紫外光电探测器的制备 谭雪卿

A20 基于液晶相移器与LLM增强的嵌入式激光剪切散斑干涉设备 祝文淼

A21 基于Mist-CVD双前驱体雾化系统——InGaO光电探测器研究 潘娜

二、开放命题B组（答辩教室第17教学楼204）
组号 作品名称 队长

B01 用于生丝抱合质量评分的双目视觉电子检测系统 梁展滔

B02 "智护联"物联网健康监测系统 蔡瑾涛

B03 基于激光惯性传感器融合的全向slam机器人 曾凡治

B04 基于树莓派的线序检测系统 曾祥桢

B05 分布式远距离突发事件监测系统 陈聪

B06 基于光寻址电位传感器阵列的糖尿病标志物联合检测研究 董帅康

B07 4D毫米波雷达赋能无人机全天候路面监测系统 董思鹏

B08 基于异构分布式架构的自主导航AGV 罗廷

B09 基于CAN通信仪表盘显示的BDS/IMU组合导航系统 胡文豪

B10 应急场景下基于UAV辅助的无线边缘存储系统设计与性能优化方法 黄溉

B11 基于高精密闭环微泵的环境现场监测系统 黄悦



B12 穿戴式膀胱尿容量监测仪 梁昊山

B13 基于ECG-PPG多信号融合的无创血压监测仪 梁恒源

B14 北斗/GPS电离层异常监测预测系统 柏梦佳

B15 2n序列伪随机信号神经肌肉电刺激系统 刘静茹

B16 基于单光子探测的水下无线光自适应通信系统 何志超

B17 基于边缘智能的驾驶风险实时监测系统 郑永杰

B18 束艺三工——多工艺复合电子束加工及成像监测一体化系统 曾李

B19 基于GNSS实时再生模拟器的隧道无缝定位系统 宋彦晨

B20 基于MIMO-SC-FDE的软硬件实现及优化 后杰

B21 基于 STM32 驱动的教室智能环境控制系统 张展昭

B22 微动目标特征全息解算与智能可视化系统 粟启泓

B23 基于生物电阻抗与PSO-BPNN优化的便携式无创血糖检测系统 周伟

B24 基于机器学习的多模态肌电假肢手系统 陈焕

B25 超宽带探地雷达收发一体化系统设计 刘嘉宇

三、开放命题C组（答辩教室第17教学楼207）
组号 作品名称 队长

C01 Kinetic CoreX：基于边缘智能的手势识别与多协议控制系统 曹焱

C02 基于Alpha Shapes的点集图形重建面积测量装置 张翔宇

C03 “食光减碳”：基于EfficientNet与反馈自适应TF-IDF协同过滤的智能健
康饮食推荐系统

陈喆

C04 空天遥感融合的地质灾害三维建模与可视化研究 崔晋

C05 基于改进的YOLOv10的华为生态PCB缺陷分拣系统 方曾远

C06 10位20M异步SAR ADC 何安文

C07 基于骨架引导的伪装目标检测算法设计 殷思源

C08 基于AI大模型的智能化舆情监测与响应系统 王泓芳

C09 多波束智能系统的数字驱动单元 梁锦源

C10 基于MIMO的大容量无线光通信系统设计 黄丽娜

C11 基于YOLOv11的多任务自动驾驶感知系统 张思雨

C12 低轨卫星增强GNSS模拟仿真平台 刘牧天

C13 低纬地区电离层闪烁信号模拟及闭环测试系统 刘时峰

C14 无人机智能集群系统 刘亚豪

C15 华为Atlas 200I DK A2赋能的双模态目标检测系统 罗键

C16 基于FAIMS、FPGA加速深度学习的糖尿病快速无创诊断系统 唐小容

C17 基于边缘计算的室内火灾早期检测系统设计 陈婷婷

C18
基于SAARO的改进随机共振模型与轻量化 CNN 的非线性目标

智能识别系统
伍光泉

C19 YOLOv11 的增强手势识别：SPDConv、密集膨胀卷积
和自适应浅层特征融合

许柯

C20 基于OFDR的全生态监测系统 李阳

C21 空域天盾——通感一体化无人机全链路反制系统 廖文彬

C22 基于机器学习的快速预测飞行目标动态RCS、红外辐射强度系统 杨昊

C23 基于TA-BILSTM混合模型的车辆换道意图识别模型构建及分析 支竞

C24 具身智能云边协同海洋机器人 韩桂明



四、开放命题D组（答辩教室第17教学楼208）
组号 作品名称 队长

D01 基于软件无线电的天线远场测量系统 陈茂东

D02 具备动静态障碍规避的目标搜索无人机 张有存

D03 基于无线充电的胃肠道电刺激器 崔博元

D04 面向多用户的中继无线光通信系统 蒙衍年

D05 基于AD9361的AIS接收机 何佳龙

D06 自适应负反馈式的无线传能系统的设计与实现 贺丽君

D07 “节尽所能”-基于物联网AI的智能节电系统 梁美玲

D08 一种基于自适应运动控制的光纤侧向精密加工系统 冯葵

D09 基于光电容积脉搏波的心电重建系统设计 宋启瑞

D10 Whisperwind Pro风语随行-智感风扇 赵科宇

D11 面向离子阱量子计算的高精度集成测控系统设计与实现 谭富元

D12 三相机同时偏振成像系统 陶慧婷

D13 光纤智能监测系统 王圣伟

D14 “飞行卫士”——一种无人机坠落避损和落点定位系统的设计与实现 杨振宇

D15
灾害场景下基于 SDN的通存一体化边缘在网存储系统设计实现

与性能优化方法
叶聪

D16 雷视畅行——多模态机场智能运输机器人 郁万艺

D17 智联主从协同机器人系统 张龙

D18 基于Java的精准扶贫农副产品线上购物平台的设计与实现 许晴

D19 基于毫米波雷达与摄像头多源融合的识别跟踪系统 陶展宇

D20 折叠插值ADC的研究与设计 郑海

D21 智能化学生作答自动评分系统 陶文飞

D22 多场景无人智能巡检系统 姚天才

D23 基于大电流冲击的高纯石墨烯宏量制备系统 龙福泉

D24 面向复杂构件的电子束抛光-自纳米化一体化智能系统 高森森

五、光载信息G组（答辩教室第17教学楼213）
组号 作品名称 队长

G01 分布式光纤传感突发事件监测系统 陈聪

G02 基于FMCW的激光测距 严正英

G03 基于低能见度视觉增强的智能AR眼镜 陈宇翔

G04 多光纤集成式可穿戴生理监测系统 付东正

G05 基于MIMO的大容量无线光通信系统设计 黄丽娜

G06 光纤光-热-流多场耦合驱动马兰戈尼效应的微粒操纵手 江雄成

G07 基于飞腾派空-海组网的海洋环境检测与通信 禤汉泽

G08 面向多用户的中继无线光通信系统 蒙衍年

G09 像散线光镊光控系统：定向输送与定量相位三维成像 罗恒天

G10 基于pix2pixGAN的水下光通信OAM波前校正 王志远

G11 宽带掺铒光纤放大器 任帅

G12 基于液晶相移器与LLM增强的嵌入式激光剪切散斑干涉设备 祝文淼

G13 面向复杂光照的多光谱单目双目联合测距与协同感知系统 郑永杰



G14 基于OFDR的全生态监测系统 李阳

G15 基于偏振多波段的图像融合系统开发 叶仕枭

G16 三相机同时偏振成像系统 陶慧婷

G17 光纤智能监测系统 王圣伟

G18 单目偏振成像下的目标三维重建 王品高

G19 一种低噪声硅光电倍增管及其读出电路 陈凯卓

G20 含有耦合效应的太赫兹超表面信息论 王凯晴

G21 基于单光子探测的水下无线光自适应通信系统 何志超

G22 基于轻量化LETS-YOLO的金属焊缝缺陷检测算法设计 黄子涛

G23 基于SPAD阵列的时间门控拉曼光谱技术 王郅卓

G24 基于柚子型光子晶体光纤的磁场传感器 秦豪

G25 特种光纤矢量磁场传感器 蒋成龙

G26 基于Mini LED的高清电竞显示系统的技术设计研发 马强

六、商业计划书S组（答辩教室第17教学楼201）
组号 作品名称 队长

S01 声析灵犀——云端声纹智能筛查系统 杜志鸿

S02 黑洞柔光-智能隧道灯光控制系统 冯永哲

S03 基于光电容积脉搏波的心电重建系统设计 宋启瑞

S04 COC基底金属线栅太赫兹偏振片 秋迪方

S05 宽带掺铒光纤放大器 任帅

S06 掌上智能血糖检控装置——便携式眼角膜AGEs检测仪 杨骐睿

S07 方程式赛车吸能盒及碰撞系统设计 温新成

S08 飞行卫士——无人机坠落避损和落点定位系统 杨振宇

S09 智陶索安—-基于敏瓷桥梁结构安全智慧结构研究 李秋暖

S10 2n序列伪随机信号神经肌肉电刺激系统 刘静茹

S11 雷视畅行——多模态机场智能运输机器人 郁万艺

S12 “节尽所能”-基于物联网AI的智能节电系统 梁美玲

S13
“锈”色可“涂” —— 基于YOLO锈斑动态追踪的

风电桩曲面喷涂领航者
张广易

S14
YOLOv11 的增强手势识别：SPDConv、密集膨胀卷积

和自适应浅层特征融合
许柯

S15 波迹寻踪——基于矢量水听器的深海油气区环境智能诊断
与协同监测平台

周强

S16 基于液晶相移器与LLM增强的嵌入式激光剪切散斑干涉设备 祝文淼

S17 智能悠游-水域保护无人驾驶船 潘娜

S18 光触未来-基于宽光谱融合的便携式贫血筛查仪 谢伟

S19 向日葵室外智慧照明节能太阳能路灯系统设计 王正元

S20 碧水使者—水环境守护智能驾驶船 赵一波

S21 高效率铌酸锂电光调制器 杨蜜

七、企业命题Q组（答辩教室第17教学楼205）
组号 作品名称 队长

Q01 基于飞腾派空-海组网的海洋环境检测与通信 龙漳垯



Q02 基于飞腾的边缘智能行人检测终端 王颖佳

Q03 基于ECW-YOLO的无人机航拍图像目标检测系统 韦权

Q04 基于毫米波雷达的多目标人体追踪与生命体征监测系统 黄小轩

Q05 基于关键帧提取的Endpoint AI智能安防摄像头 贾皓楠

Q06 环保助手：基于深度网络的日常垃圾分类 蒋斯亮

Q07 ADS-B辐射源个体识别 李成杰

Q08 基于飞腾派的游标卡尺设计 李文奇

Q09 基于飞腾派CPU的低光照环境行人检测系统 廖洪宾

Q10 基于偏振多波段的图像融合系统开发 叶仕枭


