
附件：

桂林电子科技大学
第七届中国研究生机器人创新设计大赛校内选拔赛获奖名单

一、部件组

序

号
队伍名称 作品名称

队员 1

（队长）
队员 2 队员 3 队员 4 队员 5 指导教师 1 指导教师 2 学院全称

获奖等

级

1 jumping 武器的卫士——盯针鹰眼机器医生 祝文淼 顾彪 陈辰 潘豪 光电工程学院 一等奖

2 哨兵之眼 "哨兵之眼"--工业机器人智能视觉模组 郑永杰 张悦 孙志佳 孙世浩 季欣然 彭智勇 潘豪 光电工程学院 二等奖

3 睿研光电 智能机器人核心零部件---灵巧手 黄子涛 廖帅文 陈婷婷 王渊明 郑伟航 张玉婷 光电工程学院 三等奖

4 铁甲钢拳 机器人碰撞吸能装置 温新成 张楚婷 李英豪 张翼麟 任健林 郑坤 材料科学与工程学院 三等奖

5 partnerforever 队 基于 RV1103 的智能桌面伴侣 周昀琦 刘浩 潘成超 周俊灿 侯代琪 陈小勇 机电工程学院 优秀奖

二、仿真组

序

号
队伍名称 作品名称

队员 1

（队长）
队员 2 队员 3 队员 4 队员 5 指导教师 1 指导教师 2 学院全称 奖项

1 301-1 管道探测机器人 陈佳耀 李施颖 胡金海 黄艺夫 陈景贤 龚雨兵 季晨杨 机电工程学院 一等奖

2 飞翼探索者联盟 高低空一体智能侦查机器人 黄艺夫 李鹏军 陈佳耀 王千龙 洪仁春 陈雪 刘荣 机电工程学院 二等奖

3 幼儿园老大爷 基于强化学习的磁胶囊机器人控制系统 盘鸿伟 刘家兵 黎芷辰 卢泳臻 张琦 电子工程与自动化学院 二等奖

4 不吃香菜队
基于神经网络与终端滑模控制的机械臂运动

轨迹跟踪误差研究
刘德清 王崇宇 李红晓 李豪 李家宝 熊中刚 刘忠 机电工程学院 三等奖

5 迈向团队 全息脉象自主检测机器人 蔡彬源 陈艺海 彭凌霄 潘豪 滕传新 光电工程学院 三等奖

6 301-2 多机械臂协同自动化清洗产线 莫青莉 陈佳耀 李向阳 郝浩栋 罗继杨 龚雨兵 季晨杨 机电工程学院 三等奖

7 黄金矿工 稀土电解出金属机器人 黄旦远 梁宗功 任志远 黄义渊 韦耀东 王岩 机电工程学院 优秀奖



三、集成组

序

号
队伍名称 作品名称

队员 1

（队

长）

队员 2 队员 3 队员 4 队员 5 指导教师 1 指导教师 2 学院全称 奖项

1 翎界行者 雷视畅行——多模态机场智能运输机器人 郁万艺 曾一凡 陈嘉怡 张舒涵 后杰 陈乐 光电工程学院 一等奖

2 鲁棒队 “驭电”者：智能自主移动充电终端 黄海锋 曾必诚 吴湘杰 谭富元 彭先毅 崔更申 熊太平 计算机与信息安全学院 二等奖

3
电韵舞动_智控先

锋
舞动“视界”—智能家用娱乐陪护机器人 时艳坤 谢卓尔 唐筱婷 李垚 唐小容 李华 杜晓霞 生命与环境科学学院 二等奖

4 花海 全地形搬运机器人 胡海宾 梁睿哲 杨之宜 卢东睿 唐亮 张宜旭 机电工程学院 二等奖

5 对对队 手臂一体上肢康复机器人 段文杰 蒋光旭 王科茜 陈敏轩 彭王旭 谢劼欣 伍锡如 电子工程与自动化学院 三等奖

6 智享视界 Robo-faster 一种球类陪练机器人底盘 秦同庆 刘亚尼 黄春 肖梨 胡继涛 高兴宇 机电工程学院 三等奖

7 复活吧，机器人！ 智联主从协同双足机器人系统 张龙 林云龙 魏玉龙 黄益金 杨浩哲 胡鸿志 张隆辉 电子工程与自动化学院 三等奖

8 智能机器人团队
智耘者--基于多模态信息融合的全地形农业

采摘机器人
卢毅 郝家琦 赵一波 曾婧 刘培宇 伍锡如 谢劼欣 电子工程与自动化学院 三等奖

9 钢铁之翼队 电子束抛光自纳米化智能加工系统 龙福泉 杨佳欣 郭亮宏 黄祥彪 马培元 李新凯 机电工程学院 三等奖

10 轮足智驱队 串联双轮足式机器人 朱煜铭 吕文隆 吴丹丹 韩骐 张宜旭 王妮 机电工程学院 三等奖

11 大家说的队 移动机器人在动态场景中的定位与建图 黄海斌 杨方虎 梁展滔 刘规杰 胡鑫 黄扬 机电工程学院 优秀奖

12 Running 基于多传感器融合的全向移动 slam 机器人 曾凡治 殷奇晨 钟振 王玉刚 彭章伟 符强 信息与通信学院 优秀奖

13 什么都对
基于 YOLO 及 STM32 的五连杆机械臂分拣控制

系统
巫宗洲 盛涛 石玉香 王妮 唐亮 机电工程学院 优秀奖


