
2026年度广西光电信息处理重点实验室

“揭榜挂帅”项目申报指南
广西光电信息处理重点实验室根据重点实验室发展规划，本着“加强基础，发挥优势，突出特色，建设团队”的原则，为加快重点发展领域关键核心技术研发攻关，强化科技创新和产业创新深度融合目标，现组织开展2026年度“揭榜挂帅”项目申报工作。具体有关事项通知如下：
张榜榜单

项目1：固废聚合物高精度光谱分选技术研究

项目2：面向文旅场景的智能影像拍摄终端研发

项目3：基于视觉感知的匹克球场数智化升级系统研究及应用

项目4：漓江电子航道图及数据库建设
项目5：水质重金属污染在线检测设备研究

项目6：面向城市更新既有建筑的多源视觉三维重建与信息融合技术研究
项目7：基于毫米波雷达与单目视觉融合的飞机大翼防撞感知系统研究
二、揭榜要求
揭榜方需是研发能力强的高校、科研院所、科技型企业或其组成的创新联合体，以及新型研发机构等科研主体的在职人员，须符合以下条件：

1、申请人具备与技术需求相关的研发基础，具有丰富的项目管理经验，积极响应技术需求方，提出攻克关键核心技术的可行性方案，掌握自主知识产权。

2、申请人具有成果转化的技术支撑队伍与相关经验，能协助技术需求方完成技术应用落地实施。

3、申请人须根据重点实验室公布的揭榜挂帅项目方向进行申请。申请书应具有创新的学术思想、可行的研究路线及落地方案、突出的研究重点、明确的考核指标。
注意：主任基金项目的申报对象是桂林电子科技大学相关学院的科研人员，开放基金项目的申报对象不能是桂林电子科技大学的科研人员。
三、申报流程

1.申请人可以在“广西光电信息处理重点实验室”网站下载榜单指南及项目申请书。申请人按规定的格式，认真、如实填写，所在单位主管部门应签署意见，并加盖单位公章。

2.所有申请均须报送电子申请书（一式1份），如果获得重点实验室基金项目后需再提交纸质版申请书（一式3份）。电子申请书和纸质申请书的内容必须一致。

3.项目的研究期限一般为1年，项目资助经费为3万元/项。资助经费的使用严格按广西区科技厅重点实验室经费管理办法严格执行。

4.2026年度揭榜挂帅项目的申请截止日期为2026年11月30日。

四、申报注意事项

1. 申请书应具有明确的研究目标、研究内容和创新点。

2. 项目成果形式可以是技术报告、论文、论著、鉴定证书、获奖证书、专利、专著、成果转化、联合申报国家级重点重大项目或经本实验室认定的会议论文。

3. 具体的研究项目指标，可在公布的指南的基础上，与挂榜方进行协商沟通，基于共同协商沟通后的研究方案，确定明确的项目指标。
五、材料报送地址与联系方式

联系地址：广西桂林市七星区金鸡路1号，桂林电子科技大学花江校区-光电工程学院
邮政编码：541004
联系电话：13768743531
联系老师：张紫杨
电子邮箱：gxoeip@guet.edu.cn
广西光电信息处理重点实验室

“揭榜挂帅”项目
依据广西光电信息处理重点实验室发展规划，以光子学研究中心、太赫兹研究中心、精密光电检测和遥感中心、海洋信息及新能源创新研究中心四个创新研究中心为平台，紧密围绕光学工程、物理、材料、生物、化学、材料、电子科学与技术、仪器科学与技术等交叉领域，强化科技创新和产业创新深度融合，拟定研究内容和资助方向如下： 
方向一：固废聚合物高精度光谱分选技术研究
研究内容：面向循环经济中固废塑料高效回收需求，针对黑色塑料及复杂材料组成导致传统光学分选失效的问题，研发基于多传感器融合的高精度分选系统，实现含碳材料可靠识别、按类型分离和高质量再生原料利用。

研究目标：提出基于光谱分析的高精度识别技术，可靠识别不同类型和不同颜色塑料（ABS，PP，PE等）并按类型分离，其中黑色塑料分类准确率≥90%。校企联合培养学生≥2名（包括研究生1名）。
研究期限：1年。
方向二：面向文旅场景的智能影像拍摄终端研发
研究内容：面向景区、打卡点、观景平台等旅拍场景，以固定机位搭载可移动摄像设备，模拟电影机摇臂的升降、推拉、摇移、环绕等运动，实现特殊运镜的自动化拍摄。形成无人化旅拍闭环，并可接入统一管理平台，实现拍摄、传输、打印全链路跨终端联动。

研究目标：研制样机1个，其指标满足以下要求：设备动态范围≥1.8m；负载≥5kg；最大运动速度≥0.3m/s；运动平稳无明显抖动；运镜模板≥3种；2K/30fps本地录制；1080p实时预览；自动剪辑生成时间≤30 秒/分钟素材。校企联合培养研究生≥2名。
研究期限：1年。 
方向三：基于视觉感知的匹克球场数智化升级系统研究及应用
研究内容：针对匹克球运动训练与赛事分析中缺乏自动化、智能化感知手段的需求，研究场地级多机位视觉感知与端边云协同系统，围绕复杂运动场景多目标实时追踪与融合、匹克球技战术高精度识别等关键技术，构建“视觉采集-边缘推理-云端分析-移动呈现”全链路产品，实现技战术动作精准识别、实时数据统计与个性化训练指导。

研究目标：研制样机及系统1套，其指标满足以下要求：技术统计类型≥20种；技术自动识别准确率≥85%；全链路延迟≤3秒；边缘推理延迟≤50ms@30fps；单场地≤4台高速相机覆盖，目标轨迹追踪精度≤5cm，运动员追踪≥4人/场，运动员识别准确率≥95%；云端平台支持≥1000场次历史存储与≥50名运动员并发接入。校企联合培养研究生≥2名。
研究期限：1年。
方向四：漓江电子航道图及数据库建设
研究内容：面向漓江“美丽航道”建设，针对漓江航道电子地图缺失的核心痛点，开展电子航道图建设及管理平台研发，实现漓江典型航段多期水深变化可靠判别与电子航道图局部更新，形成可追溯、可回退的高精度电子航道图数据库。
研究目标：制作兴坪—杨堤典型航段的电子航道图，满足《内河电子航道图工程技术标准》（GB/T 51465-2024），可接入漓江数智化平台与广西港航一体化平台。校企联合培养学生≥2名（包括研究生1名）。
研究期限：1年。
方向五：水质重金属污染在线检测设备研究
研究内容：面向水质金属污染风险识别需求，研发低成本高精度在线监测样机和数据管理平台，可自动采样、存样，并自动完成重金属含量分析和数据远程传输，当检测值超标实时预警并存样，形成“采样—测量—分析—上传—预警—存样”闭环。可适应特殊场景条件工作。
研究目标：研制样机及系统1套，样机可在特殊场景条件下工作，人工维护周期≥90天；检测重金属种类≥2种，检测精度达到国标Ⅳ 类限值要求；在线检测周期6h~72h/次；检测数据可传输至云平台，支持远程实时查看采样数据和控制采样周期，支持实时预警。校企联合培养学生≥2名（包括研究生1名）。
研究期限：1年。
方向六：面向城市更新既有建筑的多源视觉三维重建与信息融合技术研究
研究内容：面向城市更新中既有建筑现状调查与改造需求，针对传统可见光影像、热红外检测与建筑三维空间信息相互分离的问题，研究基于多源视觉数据的既有建筑三维重建与空间信息融合方法，实现可见光、热红外信息与三维模型的准确配准与映射，构建具有真实尺度、表观信息和热状态属性的既有建筑三维数字模型，并对建筑表面热异常区域进行空间定位与量化表达。
研究目标：形成既有建筑多源视觉三维重建与信息融合原型系统1套，实现典型既有建筑场景的三维数字化重建及可见光、热红外信息与三维模型的空间融合；主要建筑几何尺寸相对误差≤5%，热异常区域空间定位误差≤10 cm，实现异常区域空间位置及实际面积的量化表达；完成不少于2处典型既有建筑场景验证。校企联合培养学生≥2名（包括研究生1名）。

研究期限：1年。
方向七：基于毫米波雷达与单目视觉融合的飞机大翼防撞感知系统研究

研究内容： 面向飞机地面牵引过程中左右大翼关键区域的防撞监测需求，针对大翼周边感知盲区及单一传感器感知能力不足等问题，研究基于毫米波雷达与单目视觉的多源信息融合、障碍物检测识别、目标跟踪及碰撞风险判断等关键技术，研发飞机大翼防撞感知系统，实现障碍物距离、相对速度和局部碰撞风险的实时感知与预警。

研究目标： 研制飞机大翼防撞感知原型系统1套，包含左右大翼独立防撞装置各1套，实现毫米波雷达与单目视觉融合感知、障碍物识别及局部碰撞风险预警；障碍物检测准确率≥90%，碰撞风险识别准确率≥90%；完成典型场景测试验证。校企联合培养学生≥2名（包括研究生1名）。

研究期限： 1年。

