
首届“海康杯”研究生机器人创新设计大赛
暨第八届中国研究生机器人创新设计大赛校内选拔赛获奖名单

序号 队伍名称 参赛作品名称 队长 队员2 队员3 队员4 队员5 参赛学院 获奖等级

1 爱吃萝卜 基于云车协同与多模态感知的园区无人接驳机器人系统 袁朝林 蒋晓亮 刘钰霖 邓木德 杨之宜 机电工程学院 一等奖

2 深蓝卫士 智巡深蓝——海底油气管道泄漏智能巡检无人船系统 詹子豪 苏微淳 袁嘉诚 谢礼聪 韩宝进 信息与通信学院 一等奖

3 三等就好 智能芋头种植机 张君 黄昱辉 庄松威 丘书伟 尹延宁 机电工程学院 二等奖

4 三芯一意 基于飞腾派与 ROS2 的多传感器智能移动机器人系统 武凯旗 高子航 柴佳康 胡慧涌 陈科宇 南宁研究院 二等奖

5 空地智蜂 基于空地协同的农作物智能授粉机器人 谢卓尔 陈栋杰 时艳坤 王郅卓 李英豪 光电工程学院 二等奖

6 手到擒来队 基于机器学习的肌电-视觉假肢手系统 陈焕 刘亚峰 王双龙 生命与环境科学学院 三等奖

7 城脉智造小队 蚓式自适应窄管机器人一复杂淤堵腐蚀管道全工况智能清探系统 陈佳耀 胡金海 李施颖 周少杰 邱东升 机电工程学院 三等奖

8 循轨探微 基于ZYNQ异构双核ARM- FPGA的机械臂-滑轨协同拉曼光谱在线分析系统 孙琪轩 王豪 光电工程学院 三等奖

9 天穹守卫 面向高高原机场的多模态感知航线巡查人形机器人系统 栗樱昭 李思娴 吴佛宝 南宁研究院 三等奖

10 IWALY 潜桥者——桥梁水下结构智能巡检机器人 冯永哲 李宗政 张鑫涛 张德森 王政昕 建筑与交通工程学院 三等奖

11 拔尖队 舞动“视界”—智能家用娱乐陪护机器人 时艳坤 谢卓尔 李英豪 陈栋杰 唐筱婷 生命与环境科学学院 三等奖

12 324爱吃烤肉 “智巡·灵运”——面向智能仓储的自主导航与AI交互搬运机器人 罗新德 陈明 郁宛 陈泓 杨绍乙 机电工程学院 优秀奖

13 溯游者 基于智能脐带缆的重载空水异构救援机器人 罗圆 张可松 庞海丽 蒋梦 岑广梅 机电工程学院 优秀奖

14 树上行队 刚柔耦合的自适应夹持林业攀爬作业机器人 刘日奕 韦贵煌 孟德豪 罗立铭 罗钰涛 机电工程学院 优秀奖

15 柔胀行者团队 气胀智行——多物料柔性夹取搬运机器人 洪仁春 谭棚 付卓睿 蒋东杰 蓝庆 机电工程学院 优秀奖

16 324沃野行 履带式智能采摘机 廖博 刘亚帅 吴金华 彭近然 宋权 机电工程学院 优秀奖

17 紧急避障队 RescueTwin——面向灾害复杂环境的空地协同机器人智能搜救仿真系统 杨浩瑜 许浩然 刘力 计算机与信息安全学院 优秀奖

18 稳巡者 基于 Stewart 六自由度主动稳姿平台的智能视觉巡检机器人 黄雪莹 王常悦 秦益超 程国栋 郭海港 机电工程学院 优秀奖

19 小睿智能 多模态感知驱动的灵巧臂自主操作系统设计与研究 黄子涛 郑伟航 王春乾 光电工程学院 优秀奖

20 有请下一队 面向物流作业场景的开放词汇多模态机器人视觉感知系统 周福 林欣 机电工程学院 优秀奖

21 做的对不队 基于光热效应的微机器人操纵技术 蔡诺 汤亚琦 李嫒 吕昊哲 光电工程学院 优秀奖

22 随便做做队 两段式连续体机器人的控制系统 周智轩 刘燕琪 李申奥 黎金凤 郑庆秋 电子工程与自动化学院 优秀奖


